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iPRECAUCION!
importantes instrucciones de seguridad:
[LEER ATENTAMENTE!

Consideracion preliminar

 El producto deberd destinarse sélo al uso para el cual ha sido expre-
samente disefiado. Cualquier uso diferente se debe considerar peligroso.
CAME Cancelli Automatici S.p.A. no sera responsable por dafios causados
debido a uso inapropiados e indebidos ® La seguridad del producto y por
lo tanto su correcta instalacion, esté subordinada al respeto de las carac-
teristicas técnicas y a las modalidades de instalacion de acuerdo al estado
del arte y a las condiciones de seguridad y de utilizacion, expresamente
indicadas en la documentacién técnica de los productos mismos. ® Con-
servar estas advertencias junto a los manuales de instalacion y de uso de
los componentes de la instalacién de automatizacion.

Antes de la instalacion

(verificacion de la instalacion existente: en caso de evaluacion negativa,
no prosequir antes de haber puesto en condiciones de seguridad la
instalacion)

 Lainstalacion y la prueba final tienen que ser ejecutadas solamente por
personal especializado ® La predisposicion de los cables, la puesta en
obra, la conexion y la prueba final se tienen que ejecutar seguin el estado
del arte y segtn las normas y leyes vigentes ® Antes de iniciar cualquier
operacion es obligatorio leer atentamente todas las instrucciones; una
instalacion errada podria ser fuente de peligro y causar dafios a perso-
nas o a cosas ® Controlar que la automatizacion esté en buen estado
mecanico, equilibrada, en eje y que abra y cierre correctamente. Si fuera
necesario, instalar protecciones aptas o utilizar sensores de seguridad
suplementarios adecuados e Si la automatizacion tiene que instalarse a
una altura inferior de 2,5 m desde el pavimento o desde otro nivel de
acceso, verificar si se necesitan protecciones y/o sefiales de advertencias
e Cerciorarse que la apertura del torno no provoque situaciones de peligro
* No montar la automatizacion al revés o sobre elementos que pudieran
doblarse. Si fuera necesario, agregar refuerzos en los puntos de fijacion
* No instalar en lugares que no estén nivelados en posicion horizontal e
Controlar que los equipos de riego existentes no mojen al motorreductor
desde abajo.

Instalacion

* Sefialar y delimitar adecuadamente toda la obra para evitar accesos
de personas no autorizadas al area de trabajo, especialmente menores
y nifios e Prestar mucha atencion durante la manipulacion de automa-
tizaciones con peso superior de 20 kg. En dicho caso, utilizar equipos
para el movimiento en condiciones de seguridad ® Los dispositivos de
seguridad CE (fotocélulas, bases, bordes de goma sensibles, pulsadores
de emergencia, etc.), deben instalarse segun las normas vigentes y los
criterios del Codigo Practico, teniendo en cuenta el lugar, el tipo de servi-
cio solicitado y las fuerzas operativas aplicadas a los tornos moviles. Los
puntos de peligrosidad por aplastamiento, cizallamiento, elevacion, etc.,
deben ser protegidos con sensores adecuados ® Los riesgos residuales
deben ser sefialados mediante pictogramas tal como lo prevé la norma-
tiva ® Todos los mandos de apertura (pulsadores, selectores de llave,
lectores magnéticos, etc.) deben ser instalados a 1,85 m como minimo
del perimetro del area de maniobra del torno, o bien, donde no puedan
ser alcanzados desde el exterior a través del torno. Ademés, los mandos
directos (de pulsador, de membrana, etc.) deben instalarse a una altura
minima de 1,5 my no deben ser accesibles al publico ® Los datos de iden-
tificacion del torno deben ser visibles ® Antes de efectuar la conexion del
torno a la fuente de alimentacion, cerciorarse que los datos presentes en
la placa correspondan con los datos de red  El torno debe ser conectado
a una instalacion eficaz de puesta a tierra que cumpla con las normativas.
 E| fabricante declina toda responsabilidad debido al uso de productos
no originales; esto implica ademds la anulacién de la garantia  Todos
los mandos de la modalidad accion mantenida tienen que ser puestos en
lugares desde los cuales sea completamente visible la barrera en movi-
miento y las areas de transito o maniobra correspondientes e Antes efec-
tuar la entrega al usuario, verificar la conformidad de la instalacion con las
normas EN 12453 y EN12445 (pruebas de impacto), cerciorandose que la
automatizacion haya sido regulada adecuadamente y que los dispositivos
de seguridad, de proteccion y de desbloqueo manual funcionen correc-
tamente e Aplicar donde sea necesario y en forma visible los Simbolos
de Advertencias.

Instrucciones y recomendaciones especiales para los usuarios

* Mantener limpia y sin obstrucciones las zonas de maniobra del torno.
Controlar que el radio de accion de las fotocélulas esté desocupado ® No

permitir a los nifios jugar con los dispositivos de mando fijos ni perma-
necer en el area de maniobra del torno. Mantener alejados del alcance
de los nifios los dispositivos de mando a distancia (emisores) o cualquier
otro tipo de dispositivo de mando para evitar que la automatizacion pue-
da accionarse involuntariamente e EI equipo no puede ser utilizado por
personas (comprendidos los nifios) cuya capacidad fisica, sensorial o
mental sean reducidas o no posean experiencia ni instruccion, salvo en
caso que las mismas sean controladas por una persona responsable de su
seguridad o hayan recibido instrucciones concernientes al uso del equipo
 Controlar frecuentemente la instalacion para verificar la existencia de
posibles anomalias y desgastes o dafios a las estructuras moviles, a los
componentes de la automatizacion, a todos los puntos y dispositivos de
fijacion, a los cables y a las conexiones accesibles. Mantener lubricados
y limpios los puntos de articulacion y de rozamiento e Efectuar los con-
troles de funcionamiento de las fotocélulas cada seis meses. Garantizar
la limpieza de las fotocélulas (utilizar un pafio ligeramente humedecido
con agua; no usar disolventes ni ningdn tipo de producto quimico) ® Si
fuese necesario efectuar reparaciones o modificaciones de regulacion de
la instalacion, desconectar la automatizacion y no utilizarla hasta que no
se restablezcan las condiciones de seguridad e Para aperturas manuales,
quitar la alimentacion eléctrica. Consultar las instrucciones e Si el cable
alimentacion estuviese dafiado, el mismo debe sustituirlo el fabricante
a través del servicio de asistencia técnica o personas cualificadas para
evitar todo tipo de riesgo ® Se PROHIBE al usuario efectuar OPERACIONES
NO REQUERIDAS EXPRESAMENTE AL MISMO E INDICADAS. Para repara-
ciones, modificaciones de los equipos de regulacion o para operaciones
de mantenimiento extraordinario, DIRIGIRSE A LA ASISTENCIA TECNICA
* Anotar la ejecucion de las verificaciones en el registro de mantenimiento
periddico.
Instrucciones y recomendaciones para todos en general

o Evitar operar o permanecer cerca del torno o de los érganos en mo-
vimiento ¢ No entrar en el radio de accion del torno mientras estd en
movimiento ¢ No oponerse al movimiento de la automatizacion porque
se podrian generar situaciones de peligro  Prestar mucha atencién a
los puntos peligrosos; estos deberan sefialarse mediante pictogramas y/o
bandas amarillo- negras e Durante la utilizacion de un selector o de un
mando en la modalidad accion mantenida, controlar continuamente que
no haya personas en el radio de accion de las partes en movimiento hasta
que no se suelte el mando e El torno podria moverse en cualquier mo-
mento e Quitar siempre la alimentacion eléctrica durante las operaciones
de limpieza o de mantenimiento.

Peligro de aplastamiento de manos

Peligro partes en tension

Pulsador de emergencia
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Leyenda
B Este simbolo indica las partes que se deben leer con atencion.

-
A Este simbolo evidencia las partes concernientes a la seguridad. @)
= Este simbolo indica lo que hay que comunicar al usuario. '<Zt
Descripcion %

w

Este producto esta disefiado y fabricado por CAME Cancelli Automatici S.p.A. y cumple con las normas vigentes de seguridad.

S Torniquete bidireccional batiente motorizado, carroceria y tapa superior de acero INOX con acabado scotch-brite. Hoja de
policarbonato o de cristal templado.

La apertura de la hoja, tanto en un sentido como en el otro, puede ser activada por un lector de tarjetas, fotocélulas u otro
dispositivo de mando. La velocidad de apertura de la hoja de 90° esta predefinida.

El cierre de la hoja puede ser automatico (se cierra después de un tiempo predefinido) o activado por un dispositivo de mando.
L

a automatizacion es IRREVERSIBLE gracias al electrofreno que la bloquea, permetiendo sélo el acceso a los usuarios
habilitados. En caso de interrupcion de la energia eléctrica, la autormatizacion se vuelve reversible, garantizando la
apertura manual.

La gama completa:
001PSWING40 - Torniquete bidireccional batiente motorizado.

Accesorios de complemento:

001PSWL60 - Hoja de policarbonato - anchura 600 mm;
001PSWL90 - Hoja de policarbonato- anchura 900 mm;
001PSWL60C - Hoja de cristal templado - anchura 600 mm;
001PSWL90C - Hoja de cristal templado - anchura 900 mm.

i ri
Packing list Caja accesorios

Torniquete
motorizgdo

Placa de deslizamiento

£
=

Cubre-taladro para el
Tirante para pasaje de cables

fijacion de la
hoja _ )Qq
Uso previsto Llaves personalizadas

El torniquete batiente motorizado ha sido disefiado para el control del transito peatonal en zonas de alta densidad de
accesos como por ejemplo centros comerciales, supermercados, centros fitness de bienestar y todas aquellas areas
donde sea necesaria la regulacion/seleccion del transito de personas

Se prohibe la instalacion o el uso diferentes de lo indicado en este manual.

Tapa

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cua/qmer momento sin obligacion de preaviso.

Limites de utilizacion
La anchura maxima de la hoja es de 900 mm con peso 15 Kg.
Datos técnicos

Tipo 001PSWNG40
Grado de proteccion IP40
Alimentacion 230V AC (50/60 Hz)
Alimentacion motor 24 DC (50/60 Hz)
Absorcion (standby) 350 mA
Potencia 120W
Temp. de funcionamiento (°C) -20 - +55

Clase de aislamiento 1
Peso (kg) 24 kg
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Componentes principales

Tubo de revestimiento
Hoja
Tapa cerradura
Tapa superior
Pilar central
Base de fijacion
Tarjeta electrénica con soporte
Deflector
Anillo de deslizamiento
. Eje de transmision
. Final de carrera mecanico
. Tubo para el pasaje de cables
. Casquillo de centrado
. Placa de arrastre
. Prolongacion cerradura
. Soporte de enganche cadena

- ©
DT WN = O

Dimensiones
(mm)

‘ 900

»|

820

frm—

166

986

001PSWNG40 + 001PSWL90C / 001PSWL90

10

820

‘ 600 2174

986

166

001PSWNG40 + 001PSWL60C / 001PSWL60

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Factibilidad de la instalacion

/\ La instalacion debe ser efectuada por personal calificado y experto y en el pleno respeto de las normativas
vigentes.

ESPANOL

Verificaciones preliminares

/\ Antes de efectuar la instalacion es necesario:
Prever un adecuado dispositivo de desconexién omnipolar con una distancia mayor de 3 mm entre contactos de
seccionamiento de la alimentacion;

Predisponer canalizaciones adecuadas para el pasaje de los cables eléctricos, garantizando de esta manera la
proteccion contra dafios mecanicos;

@ Verificar que las conexiones internas de la caja (realizadas para garantizar la continuidad del circuito de
proteccion) cuenten con aislamiento suplementario respecto de otras partes conductoras internas;

Verificar que la zona del acceso esté en buen estado y no presente desniveles;

Poner barandillas de contencion alrededor de la zona de instalacion durante el montaje, disponiendo un paso
alternativo.

Equipos y materiales

Cerciorarse que se cuente con todos los materiales e instrumentos necesarios para efectuar la instalacién en condi-
ciones de maxima seguridad y segun las normativas vigentes. En la figura se ilustran algunos ejemplos de las herra-
mientas necesarias para el instalador.

LY

Tipos de cables y espesores minimos

L . Longitud cable Longitud cable
Conexion Tipo cable 1<20m 20<30m
Alimentacion cuadro FROR CEl 20-22 2x1,5mm2 2x1,5mm2

CEIEN
Dispositivos de mando y de seguridad 50267-2-1 2x0,5 mm? 2x0,5 mm?
Dispositivos de control (RBM84-CRP) | CAT 5 -U/UTP - AWG 24 1000 m max.
Conexion combinada CAT 5 -U/UTP - AWG 24

NOTA: Si los cables tienen una longitud distinta respecto de la indicada en la tabla, hay que determinar la seccién de
los cables sobre la base de la absorcion efectiva de los dispositivos conectados y segun lo establecido por la normativa
CEI EN 60204-1.

En caso de conexiones que prevean varias cargas en la misma linea (secuenciales), se debe volver a considerar el
dimensionamiento en funcién de la absorcion y de las distancias efectivas. Para conexiones de productos no contem-
plados en este manual, véase instrucciones anexas a los productos mismos.



Instalacion tipo
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- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacicn de preaviso.
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Instalacion

/\ Las siguientes ilustraciones son s6lo ejemplos ya que el espacio para la fijacién de la automatizacion y de los
accesorios varia de acuerdo a las dimensiones maximas. El instalador debe elegir la solucién mas acorde con las
exigencias.

/\ iPrecaucion! Usar equipos de elevacion para transportar y colocar el torniquete.
Durante las fases previas al montaje y la fijacion, el torniquete podria ser inestable y por lo tanto caer. No apoyarse al
mismo hasta que no se concluya la fijacion.

-
o
-
o
n
L

Operaciones preliminares

Quitar el deflector
y el soporte de la
tarjeta del tubo.

Quitar la tapa con la
llave.

H @

Quitar los tornillos de la Quitar la placa, el casquillo de centrado y la
placa de arrastre. prolongacion cerradura y separarlos.

)

Ve

C

Extraer el Separar la base y el
tubo del pilar anillo de deslizamiento
central. del pilar quitando el

tornillo y la arandela.
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Preparacion y fijacion de la base al suelo

Descarga para el pasaje de cables
Verificar que no haya desni- Posicidn de final en caso [tle Insflzcmn sobre
veles en el punto de fijacion de carrera \fJawmen 0 acabado

del torniquete.

Ubicar la base de fijacion
como se indica en el dibujo
(la hoja es perpendicular a
la pared). Marcar con lapiz
los orificios de fijacion.
Nota: para instalaciones
cercanas a la pared, res-
pectar una distancia de 40
mm como minimo.

Pared

40 mm min.

Posicion de final de carrera

Taladrar en los puntos indicados.

Predisponer canalizaciones para el pasaje de los cables. Disponer los cables en las canalizaciones.

W
N ©

NN

/

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Fijacion del torniquete al suelo

Ubicar la base en el punto de fijacion y nivelarla con
pernos de regulacion, si fuera necesario.

Introducir el anillo de deslizamiento y el pilar central
en la base.

Antes de fijar el torniquete al suelo, distribuir los
cables eléctricos en el interior de la columna (véase
dibujo).

Nota: aplicar la ferrita en los cables de los mandos /
accesorios.

ESPANOL

Ferrita

Conectar la alimentacion de
linea al borne en la columna
central.

Fijar la columna
y la base al suelo
utilizando tornillos
adecuados, anillos
de deslizamien-
toy arandelas
UNI6593 M8.

Ref. | Descripcion

Neutro

Linea

Conexion a Tierra

Alimentacion transformador
230 V AC (cable rojo)
Alimentacion transformador
120 V AC (cable negro)

® @ ®oe

\;} Cable de alimentacion
ALIMENTACION DE RED DE 230V AC ALIMENTACION DE RED DE 120V AC
(Configuracion de fabrica) (Invertir los cables 1y 2 como se indica)
N\ 4 N\
J . J




Regulacion del final de carrera

Insertar la hoja en el eje de transmision
para verificar las posiciones del final de
carrera.

-
o
Wz
E
n
L

~90° )
Si se desea regular la apertura de

la hoja, modificar la ubicacion de
los finales de carrera mecanicos
~60° (véase las ilustraciones de abajo).

Los finales de carrera estan ubicados por defecto para la apertura de la hoja Es posible obtener aperturas inferio-
de 90°. res de 90° (hasta 60°) procediendo
€omo se sugiere a continuacion:

A = Apertura hoja de 90° (posicion
por defecto).

B = Apertura hoja de 75°.

C = Apertura hoja de 60°:

Ejemplo de apertura de 60°: Aflojar el tampdn y desenroscar
completamente el tornillo.

Tampén

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Elegir la posicion mas idonea para Insertar el tornillo y enroscarlo Llevar el tampdn a la posicion
la colocacion del final de carrera lo suficiente como para permi- original.
(en nuestro caso, posicion C). tir la rotacion del soporte.

-
o
Z
5
n
L

I

Acercar la hoja al tampon. Extraer la hoja del tampén, aflojar el tampadn, fijar el tornillo y vol-
A Ubicar el final de carrera de manera ver a colocar el tampon en la posicion original.

que el tampdn sea completamente para-

lelo y apoyado a la hoja. 2

REGULACION TERMINACION DEL PUNTO DE FINAL DE CARRERA

En caso que no fuese suficiente la regulacion, es posible regular ulteriormente la posicion del tope fisico para obtener
una regulacion fina del posicionamiento de la hoja quitando la tuerca o aflojando el tampdon como se indica a conti-
nuacion.

/\ También para efectuar esta regulacion es necesario efectuar la operacion indicada anteriormente.

. J . J . J
Posicion estandar Posicién del tampon sin tuerca. Posicion del tampon aflojado aprox.
5mm
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Fijacion hoja
Extraer la hoja. Ubicar el eje de trans-
misién como se indica

en la figura A.

o o o o j

Distribuir los cables eléctricos dentro de la canalizacion para
el pasaje de cables.

Insertar el tubo.

Volver a insertar la hoja en el eje de transmision

e ) §

Introducir el tirante para fijar la hoja en el 4
eje de transmision.

o

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Colocacion tapa superior

Insertar el casquillo de Insertar y fijar la placa de arrastre
centrado. en el anillo del tubo.

Enroscar la prolonga-
cion cerradura sobre

la placa, ubicar y fijar

la pletina de enganche
sobre la prolongacion,
véase figura B.

Ubicar el soporte de la tarjeta electronica sobre la placa de soporte después  Enganchar el soporte de la tarjeta
de haber pasado los cables eléctricos por el taladro predispuessto en el electrénica girandolo ligeramente en
soporte. sentido horario.

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.

Insertar el deflector como se  Insertar la tapa y fijarla con la cerradura girando Por dltimo, insertar el
indica en el dibujo. la llave en sentido antihorario. tapon.
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Electrénica de control y mando
Descripcion

La tarjeta electronica se alimenta con 24 V AC.

Los dispositivos de mando y los accesorios son de 24 V. jPrecaucion! los accesorios no deben superar los 10 W.
Todas las conexiones estan protegidas por fusibles rapidos.

Las funciones en los contactos de entrada y salida, la regulacion de tiempos y el control de los usuarios se programan
y visualizan en el display gestionado por un software especifico.

/\ iPrecaucion! Antes de operar con el cuadro de mando, quitar la tension de linea.

ESPANOL

TABLA DE FUSIBLES
1,6 A-F (230V)
3,15A-F (120V)
Fusible accesorios 1A-F
Fusible central 1A-F

Fusible de linea

Componentes principales

1. Pulsadores de programacion 15. Fusible tarjeta

2. LED de sefializacién memorizacion 16. Conector motor/encoder

3. Conector tarjeta memory roll 17. LED de sefalizacion de tension presente
4. Conector tarjeta R700 del primer dispositivo de mando 18. Fusible linea

5. Conector tarjeta R700 del segundo dispositivo de mando —~ D

6. Display 2

7. Caja de bornes para dispositivos de control o conexion combinados

8. Caja de bornes para dispositivos de sefializacion

9. Conector para banda luminosa de LED

10. Caja de bornes para transponder

11. Caja de bornes para dispositivo de mando
12. Caja de bornes alimentacion accesorios
13. Caja de bornes alimentacion tarjeta

14. Fusible accesorios

) 09 9 0 )

1) (10)

LED Verde | ¢ Intermitencia Hoja/hojas en apertura
=¢ Acceso fijo Stand-by

o Intermitencia L )
LED Rojo ECS lenta Hoja/hojas en cierre
. Intermitencia | Tiempo pre-parpadeo antes de la fase de cierre hoja/s
"™ rapida Pulsador de stop o de emergencia activado (contacto n.c.)

LED Azul | =% Intermitencia | Tiempo de cierre automéatico

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Conexiones eléctricas

Alimentacion

@O I

]

&l

. Co—
12342 CXO0Y

ESPANOL

Dispos

& o ey

24V 0V

1 ) 0 ) O

Transformador

L

fijacion del torniquete al suelo.

itivos de sefalizacion

E BE R e —

Bornes para alimentacion de accesorios de

(1]

A B GNI|C No1NOZ

+ FC -

[V

| —

12342 CXC

[ @ 0 o

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.

Dispos

itivos de control

24V AC % &
Potencia total admitida: 10 W — I
OFRE 41 2 1l
Alimentacion 24 V DC N — X AL
Para efectuar las conexiones a la red eléctrica, consultar el parrafo yw

Alimentacion de red A\

Corona luminosa de LED, para la sefializacion del estado
del torniquete (véase parrafo “LED de sefalizacion”).

TR,

Contacto libre (N.A.): conexion a un dispositivo de sefializacion (Capacidad
contacto: 24 V - 500 mA).
Contacto (C-N02): sefiala la posicion de la hoja cerrada.

Contacto libre (N.A.): conexion a un dispositivo de sefializacion (Capacidad
contacto: 24 V - 500 mA).

Contacto (C-NO1): sefiala la posicion de la hoja abierta.

Pig. 15 - Cidigo manual: T1I9G3565ES ver. 8 07/2013 © CAME cancelli automatici s.p.a.

(1] |_A B GNIIC NOINOZ |

= B
s M AT e

A B GND

RBM84 - Control de accesos| CRP - Came Remote | TOR 200 - Conexion

Software para el registro Protocoll. combinada.
de los movimientos de los | Conexion a la instala- | Conexion a otro
usuarios y gestion de per- | ciéon domgtica. torniquete.

misos personalizados segun
la programacion suministra-
da a cada usuario.
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Motorreductor con encoder

Motorreductor de 24 V DC
con encoder

Dispositivos de mando

Pulsador de stop (contacto N.C.). Pulsador de stop del
torniquete con la consiguiente exclusion del ciclo de cierre
automatico; para reanudar el movimiento hay que accionar

el dispositivo de mando.
NOTA: si no es utilizado el contacto, seleccionar 0
(Desactivado) desde la funcion F 1.

Dispositivo para la apertura (contacto N.A.) . n

Dispositivo para el cierre (contacto N.A.)

Nota: si la funcion F 54 esta programada en 2, el
dispositivo acciona la hoja en apertura sobre el
lado opuesto del contacto 2-3.

Contacto (n.c.) de reapertura durante el cierre

Entrada para dispositivos de seguridad tipo fotocélulas
que cumplen con las normativas EN 12978. En fase de
cierre de la hoja, la apertura del contacto provoca la in-
version del movimiento. La hoja se abrira completamente.

Contacto (n.c.) de reapertura durante el cierre
Entrada para dispositivos de seguridad tipo fotocélulas - <

que cumplen con las normativas EN 12978. En fase de
cierre de la hoja, la apertura del contacto provoca la in-
version del movimiento. La hoja se abrira completamente.

Contacto (N.A.) del primer dispositivo de mando
SENSOR 1 (Transponder o lector tarjetas con

< Rojo
tarjeta R700) ‘

} [g < Negro

Contacto (N.A.) del segundo dispositivo de

s 3 z
A2k ®
T
. NOTOR

%
+ |z
3
#

mando SENSOR 2 (Transponder o lector

S < Rojo
tarjetas con tarjeta R700) ‘

} [% < Negro

NOTA: introducir la tarjeta de codificacion (R700) para hacer
reconocer el sensor (TSP00) o el lector de tarjetas (LT001).

o 2]

b e Top

o)

E

|

ON9ISANII§ AOXD 2 v € ¢ |

=0 R o O Lok [ [no av

et

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Programacion

Memorizacion de datos

Si se utilizan el transponder o el lector de tarjetas, introducir la tarjeta R700.
Introducir la memory roll para guardar y cargar a los usuarios registrados en otra tarjeta.

Memory roll

Lo Jpa[ = B

[BEN e =L
lcnoinod |, | ., Q
!
0
P |
12342 CXC0Y siaDSIG

1 ) ) o) o

LT001 TSP0O
Descripcion de los mandos de programacion
La tecla ESC sirve para: Las teclas < > sirven para:
- salir de los mens; } { - desplazarse en el menu de una opcion a otra;
- anular las modificaciones. - incrementar o disminuir un valor.

- entrar en los mends;
- confirmar y memorizar el valor
programado.

{ La tecla ENTER sirve para:

Display

-
o
Z
5
n
L




Diagrama del mend

—)ﬁ
F1  Funcion stop total (1-2)
F2  Funcion asociada a la entrada 2-CX
F3  Funcion asociada a la entrada 2-CY
F19 Tiempo cierre automatico
F21 Tiempo pre-parpadeo
F28 Regulacion velocidad en apertura
F29 Regulacion velocidad en cierre
F30 Regulacion velocidad ralentizacion en apertura
F31 Regulacion velocidad ralentizacion en cierre
F33 Regulacion velocidad de tarado
F34 Sensibilidad durante el movimiento
F35 Sensibilidad durante la ralentizacion
F37 Regulacion punto inicial de ralentizacion en apertura del motor
F38 Regulacion punto inicial de ralentizacion en cierre del motor
F39 Regulacion punto inicial de acercamiento en apertura del motor
F40 Regulacion punto inicial de acercamiento en cierre del motor
F49  Funcion conexion combinada
F50 Memorizacion de datos en la memory roll
F51 Lectura datos de la memory roll
F52  Pasaje parametros de Master a Slave
F53  Funcion AntiPassBack
F54  Funcion eleccion direccion asociada a la funcion Antipassbhack
F55  Funcion activacion alarma
F56 Programacion nimero periférica
F57  Funcion offset final de carrera cierra

=
(=]
2
o
(7]
I}

U1 Introduccion nuevo usuario
U2 Borrado de un usuario
U3 Borrado total usuarios

A1 Tipo hoja

A2 Test motor

A3 Tarado carrera
A4 Reset parametros

H1 Version software
—

Menu test motores y tarado
ijlmportante! Se aconseja comenzar la programacion efectuando las tres primeras operaciones:
1 Definicion del tipo de hoja;
2 Test motor;
3 = Calibracion de la carrera.

Confirmar con la tecla ENTER después de haber elegido el valor para cada funcion.

A1(Tipo hoja) : definicion del tipo de hoja.
Nota: la eleccion del tipo de hoja limita algunos campos de los parametros de velocidad, acercamientos, etc. De esta
manera se garantiza el correcto funcionamiento de la automatizacion.

1 = hoja de cristal (por defecto); 2 = hoja de policarbonato.

® - {0— ¥ — B00 = - D00 —=— (08 -
t

ENTER >J

A 2 (Test motor): activacion del test para verificar el funcionamiento del torniquete (véase parrafo test motor).
0 = Desactivada; 1 = Activada.

®-FH0N—* — B8 -5~ 009 —=- 000 _J
A

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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A 3 (Calibrado carrera): operacion de calibrado automatico de la carrera de la hoja (véase parrafo calibrado carrera).
0 = Desactivada; 1 = Activada.

20— —B08-8- 008 —*—
Le—orp

ESPANOL

ijPrecaucion! En caso de necesidad es posible reanudar los parametros por defecto con la siguiente funcion:

A 4 (Reset parametros): operacion de reanudacion de los datos (programacion por defecto) y borrado del tarado carrera.
0 = Desactivada; 1 = Activada.

- B0 —* ~ A0 06— —
Lo

Menu funciones

F 1 (Stop Total 1-2) - entrada n.c.: parada de la hoja con la consiguiente exclusion del ciclo de cierre automatico;
para reanudar el movimiento operar con el dispositivo de mando. Introducir el dispositivo de seguridad en [1-2]; si no
se utiliza, seleccionar la funcién 0.

0 = Desactivada (por defecto)' 1 = Activada

®-F00-%-008-=—000-¢
t

F 2 (Entrada 2-CX): entrada contacto de seguridad n.c. (reapertura en fase de cierre).
0 = Desactivada (por defecto); 1 = Activada.

& _HUU-*-A0R-S- 00 -2- 000 -

F 3 (Entrada 2-CY): entrada contacto de seguridad n.c. (reapertura en fase de cierre).
0 = Desactivada (por defecto); 1 = Activada.

®_RUW—*_HUE-*-U08-*®-0o0-*=

L

F 19 (Tiempo cierre automatico): el temporizador del cierre automatico se activa en el final de carrera en apertura.
El tiempo preestablecido es regulable y esta condicionado de todas maneras por la posible intervencion de los dispo-
sitivos de seguridad y se desactiva después de un stop total de seguridad o en caso de falta de energia eléctrica.

El tiempo de espera puede ser desactivado o regulado desde 1” a 60”.

1 =1 segundo (por defecto); 2 =25egundos; .....ccccerenne 60 =60 segundos.

®- {0 —*— B0 -2~ 003 -9-008-%- - - = D—J
L
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F 21 (Tiempo pre-parpadeo): después de un mando de cierre, la corona luminosa de LED conectada a la tarjeta
electronica, parpadea por un periodo de tiempo regulable antes de comenzar la maniobra.
El tiempo de pre-parpadeo puede ser desactivado o regulado desde 1” a 5”.

0 = Desactivada (por defecto); 1 =1segundo; 2 =2segundos; .........ccceuue 5 =5 segundos.
®-B00—2 - 680 -2 - 06 -=- 000 -9- - - . [0

F 28 (Velocidad maniobra en apertura) : programacion de la velocidad durante las maniobras en apertura calculada

en porcentaje.
40 = 40% de la velocidad del motor (minimay; ....... 100 = 100% de la velocidad del motor (maxima).

® - AL — — B - 8,- (1F6 - [JH1—9- - - -

L

F 29 (Velocidad maniobra en cierre): programacion de la velocidad durante las maniobras de apertura, calculada en
porcentaje.
40 = 40% de la velocidad del motor (minimay; ....... 80 =80% de la velocidad del motor (maxima).

®-B00—9 —HEd -2 - 06 -9- 0490 —9- - - #- (@

L

F 30 (Velocidad ralentizacién en apertura): programacion de la velocidad durante las ralentizaciones en apertura,
calculada en porcentaje.
20 = 20% velocidad de ralentizacion del motor (minimay);................. 30 = 30% velocidad de ralentizacion del motor

(méxima).
m-B00—* - —©- [P0 —9- - - ©- gL -

__D

ENTER

L

F 31 (Velocidad ralentizacion en cierre): programacion de la velocidad durante la ralentizacion en cierre, calculada
en porcentaje.

20 = 20% velocidad de ralentizacion del motor (minimay);................ 30 =30% velocidad de ralentizacion del motor
(méxima).

H_ D _:9:_ __ _ — _ D

F 33 (Velocidad tarado): programacion de la velocidad sélo para la fase de tarado de la hoja calculada en porcentaje.
20 = 20% de la velocidad del motor; ...... 30 =30% de la velocidad del motor.

= B0 —* — [BBE - %, (88 —=- (B[ —s. - - = (55—

L

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacién de preaviso.
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F 34 (Sensibilidad carrera): regula la sensibilidad de deteccion de los obstaculos durante la maniobra.
10 = maxima sensibilidad;................. 100 = minima sensibilidad (por defecto).

®-F00—Y— FEH -2 - 008 -=-000-*- - - -

L

F 35 (Sensibilidad ralentizacion): regula la sensibilidad de deteccion de obstéculos durante la ralentizacion.
10 = maxima sensibilidad;................. 100 = minima sensibilidad (por defecto).

ESPANOL

olg-=
)

®-A00—*—BBE -~ 00g-2- 000 -- - - ©-

L

F 37 (Punto de ralentizacion apertura del motor) : regula el punto de comienzo de la ralentizacién del motor antes
del final de carrera de apertura.
El punto de comienzo de la ralentizacion esta calculado en grados.

10 =10°% e 45 =45°,
® - A0 — — B - ©- 008-=- 000 -*- - - =

L

F 38 (Punto de ralentizacion cierre del motor): regula el punto de comienzo de la ralentizacién del motor antes del
final de carrera de cierre.
El punto de comienzo de la ralentizacion esta calculado en grados.

45 = 45°.
®-H00—* — AR -2~ 0uE -2- DUl -9- - - ®-[]

L

F 39 (Punto acercamiento apertura del motor): regula el punto de comienzo del acercamiento del motor antes del
final de carrera en apertura.

El punto de comienzo acercamiento esta calculado en grados.

0=0% .vievrrene 5 =5°

@-F00—Y—FEE -=-00u-=-00g -=- - - ©- D']

ENTER

F 40 (Punto acercamiento cierre del motor): regula el punto de comienzo del acercamiento del motor antes del
final de carrera en cierre.

El punto de comienzo acercamiento esta calculado en grados.

0 =0% v 5 =5°

@- Py —*—PBbE -=-000-*-00d-®- - - ®- g @

L

F 49 (Combinado) : habilitacion al funcionamiento combinado de dos torniquetes o al funcionamiento RBM84 (ges-
tion del control de accesos) o CRP (Came Remote Protocol).
0 = Desactivada (por defecto); 1 = Combinado; 2 =RBM84; 3 =CRP.

®_ A0 —*_ FEE—8_ 008 —®_ 000 [iE—
L e

>
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F 50 (Guardado datos): guarda los usuarios y todas las programaciones en la memory roll.
Nota: esta funcién aparece solo si la memory roll esta introducida en la tarjeta electronica..

0 = Desactivada; 1 = Activada
®_A00-¥-BEG - - 008 - 000 _j

F 51 (Lectura datos): carga los datos de la memory roll en la tarjeta electrénica.
Nota: esta funcion aparece sélo si la memory roll esta introducida en la tarjeta electrénica..

0 = Desactivada; 1= /ictivada
& __FAUU—9 - -8 _[Ub-=_Q0u —j

F 52 (Pasaje parametros: funcion para cargar los parametros de la Master a la Slave. Los parametros son:
- velocidad de maniobra en apertura y cierre;

- velocidad de ralentizacion en apertura y cierre;

- puntos de ralentizacion en apertura y cierre;

- sensibilidad de la ralentizacion y de la carrera;

- velocidad tarado.

Nota: esta funcién aparece sélo si la funcion F 49 esta programada en conexion combinada.

0 = Desactivada; 1 = Activada.
& — 00— - sl — &~ [0 — - [ _j

F 53 (Anti-passback): impide el acceso en un area cuando la persona esta ya adentro. Puede usarse para evitar la
utilizacion de una tarjeta para dos 0 més accesos consecutivos a la misma area; por ejemplo en un gimnasio, para
evitar que los clientes entren con la tarjeta personal de otro cliente que esta ya adentro.

0 = Desactivada; 1 = Activada;

ER_D_>,:_ _n_ DD __ DD _

L

F 54 (Direccion de entrada): programacion de la direccién de entrada.
0 = Antihorario (por defecto); 1 = Horario; 2 = Ambas direcciones;
Nota: si la funcion esta programada en 2 ambas direcciones , el contacto (2-4) acciona la hoja en apertura en el

sentido opuesto del contacto (2-3).
®_A00 ¥ - FEE-*.- 006 - 000 -2- 00a-©

ENTER

F 55 (Alarma): programacion del tiempo de activacion alarma. Se activa cuando se abren los contactos 2-CX y 2-CY
con hoja/s cerrada/s o durante la fase de pre-parpadeo programado en F21.

El tiempo puede regularse de 1” a 60”.

0 = Desactivada(por defecto); 1 =1segundo; .....ccccevuenee 60 = 60 segundos.

s - B0 —*~ BFE-- 108-®- 000 -=- - - ©- 08

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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F 56 (Numero Periférica): En caso de instalacion con varios torniquetes, programar el nimero de la periférica de 1

a 255 por cada tarjeta electronica.
@

® - F0 —¥ — B8 -2~ O00-#- (08 -%- - - ®-

o -

F 57 (Offset final de carrera cierra): regula el punto de compensacion en final de carrera cierra en instalacion de
entrada curvilinea (véase parrafo Offset final de carrera cierre).

El punto de compensacion esta calculado en grados de -45° a 45°.

-45 =-45° ... 0 = Desactivada (por defectoy........... 45 = 45°,

® [ —¥ — [Fl —2,- D08 —®— [0 = - - ®-

ENTER

ESPANOL
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Menu usuarios
U 1 (Introduccion usuario): introduccion usuario (max. 150 usuarios) mediante tarjeta de transponder (véase

parrafo introduccion usuario)
0 = Desactivado; 1 = Activado

& - AU —* —[Poo-=~ D’Dt —< 00 _J

U 2 (Borrado usuario): borrado de un solo usuario (véase parrafo borrado de un solo usuario).
ENTER D I >qi D ENTER D D . D D . .

L

U 3 (Borrado usuarios): borrado de todos los usuarios memorizados. Confirmar el borrado con la tecla Enter.
0 = Desactivado; 1 = Borrado de todos los usuarios

= _H0p—¢ —plE -2 008 —=— 000 -*

L

Ment info

H 1 (Version): visualiza la version del software.

& - 00 —Y—HOD-&~ 00E
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Test motores

ESC

Seleccionar A2 Pulsar ENTER para confirmar. — o o
al 1= '
n C

Seleccionar 1 para activar el test. Pulsar ENTER — —

para confirmar. 't ESJ Ly
Se visualizara la expresion “---” a la espera del —/ /M
mando. I

Tener apretada la tecla indicada con la flecha > R TR
i ; ’ ; - |

y verificar que la hoja efectlie una maniobra en L / ESC

sentido horario. —J —J

Efectuar el mismo procedimiento con la tecla
marcada con la flecha < para verificar que la
hoja realice una maniobra en sentido antihorario.

ESC

Offset final de carrera cierra

Después de haber ubicado los topes fisicos y ejecutado el tarado, la operacion de Offset final de carrera cierra
permite equilibrar el angulo de cierre en instalaciones curvilineas.

© (@ @

ESC < > EN Vs

e 0° .
1) B
N = L

Seleccionar F 57. Pulsar
ENTER para confirmar.

Pulsar la tecla con la fle-

cha > para compensar
el final de carrera cierra

en sentido antihorario.

0 latecla con la flecha <

para compensar el final de @
carrera cierra en sentido

horario.

ESC

Pulsar ENTER para
confirmar.

Pég. 2 - Cddigo manual: 119G3565ES ver 3 07/2 7L © CAME cancelli automatici s.p.a.
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Tarado carrera

NOTA: antes de efectuar el tarado de la carrera, controlar que el drea de maniobra no presente ningtn tipo de
obstdculos.

jlmportante! Durante el tarado, todos los dispositivos de seguridad seran deshabilitados hasta que el tarado
se concluya, excluido el dispositivo de STOP TOTAL.

Seleccionar A 3 @
Pulsar ENTER para confirmar. D \<

ESPANOL

Seleccionar 1y pulsar ENTER para confir-
mar la operacion de tarado automatico de D D B < > 4

la carrera.

La hoja efectuara un movimiento en senti-
do horario hasta el tope fisico de parada.

La hoja efectuara un movimiento inverso
hasta el tope fisico de parada.

Esperar algunos segundos, el registro
indicado en el display.

iPrecaucion! La posicion de cierre de la hoja esta determinada como la bisec-
triz entre los topes fisicos de parada.
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NOTA: en las operaciones de introduccion / borrado usuarios, los nimeros intermitentes son nimeros
disponibles y utilizables para introducir otro usuario (max. 150 usuarios).

Introduccion usuario

Seleccionar U 1. il g\
Pulsar ENTER para confirmar. \\

) ) ) . ) ' IR
Elegir 1 para activar la introduccion de un usuario mediante BC <l > BTN
tarjeta transponder. Pulsar ENTER para confirmar. \\

Aparecera un namero progresivo de 1 a

150 que parpadeara algunos segundos. %’
Enviar el cddigo con la tarjeta transpon- Lj
der o con otro dispositivo de mando, el

namero queda fijo por un instante, lo que

indica que el registro del usuario ha sido

efectuado.

Sucesivamente aparecera otro nimero progresivo intermitente

para el posible registro de otro usuario. D D %’]
sy

Borrado de un solo usuario

Seleccionar U 2. Pulsar ENTER para = A
confirmar. D \

Elegir el nimero del usuario para borrar mediante las teclas marca-
das con las flechas. Pulsar ENTER para confirmar.

El nimero parpadeara algunos segun- (@
dos; volver a confirmar presionando rﬁ Irg Be <> BT S
ENTER. [ \\

Se visualizara la inscripcion CLr que confirmara el borrado.

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Lista usuarios registrados

1) 51) 101)
2) 52) 102)
3) 53) 103)
4 54) 104)
5) 55) 105)
6) 56) 106)
7) 57) 107)
8) 58) 108)
9) 59) 109)
10) 60) 110)
11) 61) 111)
12) 62) 112)
13) 63) 113)
14) 64) 114)
15) 65) 115)
16) 66) 116)
17) 67) 117)
18) 68) 118)
19) 69) 119)
20) 70) 120)
21) 1) 121)
22) 72) 122)
23) 73) 123)
24) 74) 124)
25) 75) 125)
26) 76) 126)
27) 77) 127)
28) 78) 128)
29) 79) 129)
30) 80) 130)
31) 81) 131)
32) 82) 132)
33) 83) 133)
34) 84) 134)
35) 85) 135)
36) 86) 136)
37) 87) 137)
38) 88) 138)
39) 89) 139)
40) 90) 140)
41) 91) 141)
42) 92) 142)
43) 93) 143)
44) 94) 144)
45) 95) 145)
46) 96) 146)
47) 97) 147)
48) 98) 148)
49) 99) 149)
50) 100) 150)
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Conexiones esgecificas

Conectar las dos tarjetas (TOR 200) con cable multipar
trenzado no blindado (CAT 5 - U/UTP - AWG 24) en los bornes
A-B-GND.

Conectar todos los dispositivos necesarios en
la tarjeta TOR 200 del torniquete elegido como

MASTER.

Programaciones y configuracion del torniquete (MVASTER)

Programar las funciones y las regulaciones sélo en la tarjeta del torniquete MASTER.

Configurar la tarjeta como MASTER.
Seleccionar la funcion F 49. Pulsar
ENTER para confirmar.

Programar en 1= combinado y pulsar Enter.

AN N

- Los datos y las informaciones contenidas en este manual pueden ser modificados en cualquier momento sin obligacion de preaviso.
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Pasaje parametros de MASTER a SLAVE

Para transferir los parametros de la tarjeta MASTER a la tarjeta @ @ .
SLAVE, operar de la siguiente manera: B o
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- seleccionar la funcion F 52 en la tarjeta MASTER.

la tarjeta MASTER y SLAVE, efectuar
directamente las programaciones de las
funciones para cada tarjeta.

- seleccionar 1y pulsar ENTER. @ @ @
Nota: en caso de una instalacion que BC < [ > 2\
requiera parametros diferentes entre \\

Tarado carrera

Efectuar el tarado de la tarjeta MASTER
Seleccionar A 3y pulsar ENTER para
confirmar.

Seleccionar 1y pulsar ENTER para confirmar la operacion de

tarado automatico de la carrera. D D 5 \!z . @/\

Las hojas efectuaran una
maniobra ralentizada
hasta el tope fisico de
parada.

Qm,," “\\\“)
Las hojas efectuaran una maniobra inversa hasta el tope 2 §
F] H
Qi - "
fisico de parada. T s 2 T
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Mantenimiento

=¥ Antes de efectuar cualquier tipo de operacion de mantenimiento, quitar la tension para evitar posibles situacio-
nes de peligro causadas por movimientos accidentales del dispositivo.

Registro de mantenimiento periodico a cargo del usuario (cada 6 meses)
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Fecha Anotaciones Firma

Mantenimiento extraordinario

/N La siguiente tabla sirve para registrar las operaciones de mantenimiento extraordinario, de reparacion y de mejo-
ramiento aportado por parte de empresas especializadas externas.

NOTA: Las operaciones de mantenimiento extraordinario deben ser efectuadas por parte de técnicos especializados..
Registro de mantenimiento extraordinario

Timbre instalador Nombre operador

Fecha operacion

Firma técnico

Firma usuario

Operacion efectuada

Timbre instalador Nombre operador

Fecha operacion

Firma técnico

Firma usuario

Operacion efectuada

Timbre instalador Nombre operador

Fecha operacion

Firma técnico

Firma usuario

Operacion efectuada
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Mensajes de error y avisos

Er3: encoder roto; contactar al servicio de asistencia.

Er4: error test servicios; verificar que tanto la conexién como el funcionamiento de los dispositivos de seguri-
dad sean correctos.

Er5: tiempo de funcionamiento insuficiente; contactar a la asistencia.

Er6: nimero méaximo de obstaculos detectados.

Er7: sobrecalentamiento del transformador, con el primer mando de apertura, las hojas quedan abiertas.

CO: contacto 1-2 (stop) no utilizado, no esta desactivado.

C1: contactos CX y/o CY no utilizados, no estan desactivados.

LED rojo intermitente: tarjeta electronica no esta todavia tarada para la carrera.

Desguace y reciclado

=¥ CAME CANCELLI AUTOMATICI S.p.A. implementa en sus establecimientos un Sistema de Gestion Medioam-
biental certificado y de conformidad con la norma UNI EN ISO 14001, garantizando asi el respeto y la tutela del
medioambiente.

Les Rogamos que contribuyan a proteger el medio ambiente, proteccion que CAME considera una de las bases
fundamentales del desarrollo de sus estrategias operativas y de mercado, respetando estas breves indicaciones en
materia de eliminacion:

&3 ELIMINACION DEL EMBALAJE

Los componentes del embalaje (carton, plastico, etc.) son asimilables a los deshechos sélidos urbanos y pueden
eliminarse sin dificultad efectuando la recogida diferenciada para el sucesivo reciclaje de dichos materiales.

Antes de operar es siempre conveniente verificar las normativas especificas vigentes en el lugar donde se efectuara
la instalacion.

iNO DISEMINAR EN EL MEDIOAMBIENTE!

&3 ELIMINACION DEL PRODUCTO

Nuestros productos estan realizados con materiales diferentes. La mayor parte de estos (aluminio, plastico, hierro,
cables eléctricos) son asimilables a los desechos sdlidos urbanos. Pueden reciclarse mediante la recogida diferen-
ciada en los centros autorizados.

Otros componentes (tarjetas electronicas, baterias de emisores, etc.) podrian contener sustancias contaminantes.
Se deben quitar de los equipos y entregar a las empresas autorizadas para la recuperacion y el reciclado de los
mismos.

Antes de operar es siempre conveniente verificar las normativas especificas vigentes en el sitio donde se efectuara
la eliminacion.

iNO DISEMINAR EN EL MEDIOAMBIENTE!

Declaracion de conformidad

Directiva C € - Came Cancelli Automatici S.p.A.declara que este dispositivo cumple con los requisitos esenciales y con las
demas disposiciones pertinentes establecidas por la directiva 2006/42/CE, 2006/195/CE y 2004/108/CE.

Cddigo de referencia para pedir una copia de conformidad con el documento original: DDC L 0002
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ES e Por cualquier informacion sobre la empresa, los productos y asistencia en su idioma:

.y

CAME

CAMEGROUP



